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1. WSTEP

1.1Przedmiot i zakres specyfikaciji

Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania daiee wykonania i odbioru robot
rozbiérkowych dla zadania:ROZBUDOWA Z PRZEBUDOW A CZESCI
BUDYNKU OSP, SWIETLICY i IZBY PAMI ECI WRAZ Z WEWN ETRZNA
INSTALACJ A GAZOW A.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument tprgewy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot w zakresie rozbiore& grzedmiotu wymienionego w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot w czasie
rozbudowa z przebudewczsci budynku osp,swietlicy i izby pameci wraz z
wewretrzng instalacy gazows i obejmup ;

a) Rozbiork przedsionka

b) Rozbiork czesci izolacji termicznej ze styropianu.

¢) Rozbiérk utwardzenie terenu z kostki

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SSTa godne z obowgzujacymi odpowiednimi
normami i SST ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za ich zgodidaz
dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Ogolne wymagania dotygee robot podano w SST ,Wymagania ogolne”

2. MATERIALY

Nie wystpuja .

Wszystkie odpowiednio wartoiowe materialy pozyskane z rozbiérek na terenie
budowy lgdg sktadowane na terenie budowy i przekazane Inw@stolV tej sprawie
decydowa bedzie Inspektor nadzoru.

3. SPRZET

Roboty zwizane z rozbiork bedg wykonywane mechanicznie ¢aznie. Wykonawca
powinien dysponowasprztem umaliwiajagcym mu wykonywanie prac rozbiorkowych
zgodnie z warunkami bhp i ppo

Wykonawca powinien dysponowaastpujacym sprztem ;

- miot pneumatyczny
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- taczki

- tadowarki

- dzwig samochodowy

- samochody erarowe

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dodmtow potwierdzagych
dopuszczenie spgu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantgfe zachowania
warunkow umowy, zostan przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone

do robét. Ogoélne wymagania dotyce sprztu podano w SST ,Wymagania ogolne”

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktére
nie wpltyrg niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wikiwosci przewaonych
materiatow.

Liczba srodkow transportu duizie zapewni& prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamiaospektora nadzoru w
terminie przewidzianym w umowie.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydd spetnid wymagania dotyece
przepisoéw ruchu drogowego w odniesieniu do dopungeh obcizen na osie i innych
parametrow technicznych.Srodki transportu nie odpowiadae warunkom
dopuszczalnych obgien na osie mog by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru pod
warunkiem przywrocenia stanu pierwotnegaytyowanych odcinkéw drég na koszt
Wykonawcy. Wykonawca dalzie usuwé na biegaco, na wiasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami nadhnogublicznych oraz dojazdach
do terenu budowy.

Zwigkszenie odlegixi transportu ponad wala zatwierdzone nie mie by podstava
roszczé Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkszone
odlegtaici nie zostaly wczaniej zaakceptowane naspiie przez Inspektora nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdidnie z umow oraz za jakét
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, @da zgodné¢ z dokumentagj
projektowy, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji rolodaz poleceniami
Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziakitoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokasci wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiaramzednymi okr&lonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi nanpe przez Inspektora nadzoru.
Nastpstwa jakiegokolwiek du spowodowanego przez Wykonawme wytyczeniu i
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wyznaczaniu robdét zostanjesli wymaga tego kdzie Inspektor nadzoru, poprawione
przez Wykonawe na wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysckarzez Inspektora nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialéw za ich dokladn&. Decyzje Inspektora
nadzoru dotycgre akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementdbot kpdg oparte
na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umaleiumentacji projektowej i
w SST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu deciygpektor nadzoru
uwzgkdni wyniki bada& materialdbw i robot, rozrzuty normalnie wyggtijace przy
produkcji i przy badaniach materiatow, ssdadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptyvagie na rozwzan kweste.

Polecenia Inspektora nadzorgdh wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawpod grgba zatrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2. Zakres wykonywanych robot.

Wyznaczanie elementow do rozbiérki nglewykona na podstawie Dokumentacji
Projektowej, oraz dodatkowo na wniosek Inspektoradzoru w przypadkach
koniecznych nie gjfych w dokumentacji. Przy czym dodatkowe rozbiordlezy
uzgadniaé z projektantem

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST ,Wymagania ogolne”. Kontroli
podlega sposéb wykonania robot rozbidérkowych, pd&gwosci transportu i
sktadowania materiatow uzyskanych podczas rozhiérki

7. OBMIAR ROBOT
Nie dotyczy.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST ,Wymagagddne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Zgodnie z warunkami umowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-65/B-50505 — Rusztowania budowlano-maatee, robocze, metalowe,
nierdzewne, stojakowe. Wymagania i badania techeiceksploatacyjne.

[1] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowl@de. U. z 2002 r. Nr 106 poz.
1126) z

pézniejszymi zmianami (ostatnia zmiana z 2003 r. DzNU80 poz. 718).
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[2] Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002nm.sprawie dziennika
budowy,

montau i rozbiodrki tablicy informacyjnej oraz ogtoszemawieragcego dane dotyaze
bezpieczastwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. I981p0z. 953).

[3] Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie
bezpieczastwa i

higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlangdh. U. z 2003 r. Nr 48 poz.
401)




